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摘要

今天工业智能方向的新动态覆盖了无人叉车、协作机器人、AI+CNC、

机器视觉和 OT安全五个细分环节。Hyundai Wia宣布将在起亚 AutoLand

Hwaseong 部署可完全无人上下货的自动叉车，结合 LiDAR、视觉和数字

孪生进行货盘识别与路线规划；广东华沿机器人公布 IMTS 2026 参展方

案，将焊接、码垛、CNC 上下料、视觉检测和力控打磨放入同一柔性制造

产品线；比利时 RoboJob 则计划在 Micronora 展示使用视觉与 AI 识别无

规则摆放毛坯的 Pallet-Load Integrated 系统，让 CNC 上下料减少对精密

码盘的依赖；Vadzo Imaging 发布 20MP 工业 USB 相机，强调 VCM 自

动对焦和 Dynamic ROI 对在线质量检测的价值；Automation World 则把

OT网络安全直接放进电气维护与安全管理框架，指出 2026版 NFPA 70B

已明确要求联网 ICS/OT考虑网络安全风险评估。工业智能的竞争正在从

“设备自动化”向自主物料流、柔性加工、可重复视觉计量和 OT安全完整

性同步扩展。
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一、Hyundai Wia 向真实工厂供应完全无人叉车：

物料搬运开始进入自主上下货

Hyundai Wia 9 月 7 日宣布，将向真实制造现场供应可自主完成车

辆或货架上下货的无人叉车。首批计划于 2027 年 5 月在起亚 AutoLand

Hwaseong 投入运行，并纳入其 H-Motion 移动机器人产品体系。

官方介绍，这款无人叉车额定载荷 4 吨，最高速度约 6.5 公里/小时，

通过 LiDAR、视觉传感器和安全扫描设备识别环境与货盘。Hyundai Wia

称其货盘识别率在公司验证中达到 100%；这一数字属于厂商测试，应结

合现场长期运行数据看待。系统还将利用数字孪生模拟工厂物流路线，提

前规划更优路径。

传统 AMR 通常负责“把货从 A 点送到 B 点”，但最终装卸仍可能依

赖人工叉车或固定输送设备。能够自主叉取、对位、装载和卸载之后，移

动机器人就从运输工具进一步进入物料处理闭环。

这对汽车工厂尤其重要。汽车零部件体积和重量差异很大，物流路线

频繁变化，人车混行又带来安全风险。无人叉车真正规模化后，价值并不

只是节省驾驶员，而是让WMS/MES、车队调度和物料状态形成连续闭环。

二、华沿机器人备战 IMTS：协作机器人开始从单

一机械臂转向完整工艺方案

广东华沿机器人 9 月 7 日公布 IMTS 2026 展示计划，将在芝加哥集

中展示焊接、码垛、CNC上下料、视觉检测和力控打磨等柔性智能制造方

案。

其中 E12-Pro 协作机器人面向大尺寸或不规则焊接件，臂展 1.8 米；

公司还计划展示面向 CNC 机床上下料、视觉检测以及力控打磨的组合应
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用。与单纯展示机械臂负载、重复定位精度相比，华沿此次强调的是“机

器人 + 工艺 + 感知”的交付结构。

这反映协作机器人行业正在进入下一阶段。机械臂本体已经高度同质

化，客户真正购买的是焊接质量能否稳定、换型需要多久、视觉能否快速

标定、力控打磨是否适应工件偏差，以及系统是否能与机床、MES和安全

设备连接。

对于工业智能厂商而言，Physical AI并不意味着所有工艺都用大模型

替代。更现实的路线是让 AI 负责识别、参数推荐、异常判断和快速换型，

传统机器人控制器继续承担实时运动和安全联锁。

三、RoboJob 让 AI 识别“随便放”的毛坯：CNC

自动化减少精密码盘依赖

RoboJob 9 月 7 日宣布，将在 Micronora 2026 展示新的 Pallet-Load

Integrated 自动化系统。该系统使用视觉和 AI 识别托盘上没有精确定位、

甚至随意摆放的原始工件，再由机器人完成抓取和 CNC 上下料。

传统机加工自动化经常要求工件提前按固定坐标摆放，或者使用专用

料盘、定位治具。对于多品种、小批量加工厂，这些准备工作会明显提高

换产成本，也降低机器人自动化的经济性。

如果视觉系统能够稳定识别工件姿态，并把坐标转换给机器人和机床，

上下料系统就更接近“人看到一堆毛坯后直接拿取”的方式。这类能力不

需要完全通用的人形机器人，却能解决机加工现场非常具体的柔性问题。

AI+CNC 的商业价值也因此开始从 G-code 生成、工艺参数推荐继续

向物料识别和无人上下料延伸。对中小加工企业而言，减少治具和人工摆

盘往往比引入复杂的大模型更直接影响投资回报。
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四、Vadzo 发布 20MP 工业相机：视觉 AI 继续

补“计量级重复性”

Vadzo Imaging 9月 7日发布 Falcon-2020CRH工业相机，采用 Onsemi

AR2020 20MP 传感器，USB 3.2 Gen1 接口，并集成 VCM 自动对焦与

Dynamic ROI 能力，面向在线质量检测、统计抽检和精密视觉应用。

机器视觉进入工业质量环节后，单纯“看得见缺陷”并不够。产线会

更换产品尺寸、检测区域和工作距离，自动对焦可以降低换型后的重新调

焦工作；Dynamic ROI则允许系统根据当前检测目标动态裁剪和调整重点

区域，提高后续视觉算法处理效率。

需要强调，发布稿中关于“measurement-grade repeatability”等表述属

于厂商产品定位，是否满足具体量具或计量标准仍取决于镜头、标定、光

源、机械稳定性和整套系统验证。

这类长尾硬件动态很能反映工业 AI 落地现实：算法模型越来越通用

以后，真正决定检测可靠性的往往是相机同步、曝光、光学、标定和设备

长期稳定性。AI 视觉竞争正在重新回到“软硬一体”的工程能力。

五、OT 网络安全进入电气维护体系：网络数据不

可信也会变成安全风险

Automation World 9月 7日刊文指出，联网自动化系统正在使网络安

全成为电气安全和维护问题，而不再只是 IT部门的职责。文章结合 NFPA

70B 和 NFPA 72 等标准讨论了这一变化。

2026 版 NFPA 70B 已经把联网工业控制系统和 OT 环境的网络安全

风险评估纳入电气维护计划考虑范围。原因很直接：维护人员越来越依赖

在线设备状态、保护参数、报警历史、远程访问和检测记录。如果这些数
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据被篡改、版本错误或在关键时刻不可用，即使设备本身没有遭受传统网

络攻击，也可能导致错误维护判断。

这对工业智能尤为重要。预测性维护、AI异常检测和数字孪生都依赖

现场数据的可信性。如果攻击者能够修改传感器数据、PLC设置或历史记

录，AI 反而可能放大错误决策。

制造企业未来需要把 OT 资产清单、固件和软件版本、远程访问、变

更记录和网络风险评估与传统设备维护放到同一个治理流程。工业 AI 越

依赖联网数据，网络安全就越接近功能安全的一部分。

趋势观察

今天五条动态覆盖了工业智能从物料流到安全底座的完整链条。Hyundai

Wia解决自主搬运和装卸，华沿机器人把协作臂推向完整工艺方案，Robo-

Job 用视觉 AI 提升 CNC 柔性，Vadzo 补视觉硬件的重复性与换型能力，

OT 安全则开始进入电气维护标准体系。工业 AI 的下一阶段不会只靠更

强模型，而要把感知、控制、物料、质量和安全同时工程化。
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