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摘要

工业智能的新进展正在向“可交付产品、机器视觉、实时控制和规模

化运营”集中。DEEP Robotics 在世界机器人大会披露六类标准化行业解

决方案，把四足和人形机器人从产品展示推进到能源、消防、安防和工业

运维；AAEON 公布 SEMICON Taiwan 2026 方案，用 Jetson Orin NX、

Intel Core Ultra 与工业相机构建晶圆 AI 检测和视觉抓取；ICOP 在台北

自动化展最后一天继续展示 QEC EtherCAT 平台，把 ROS 2 与硬实时运

动控制连接起来；Intel最新机器人准备度调查则显示，企业对大规模机器

人部署的预期明显领先于人员、流程、安全和边缘基础设施准备程度。工

业 AI 进入规模化阶段后，竞争重点正在从“机器人会不会做动作”转向

方案能否复制、数据能否闭环、控制能否实时以及组织能否真正承接机器

人车队。

目录

一、DEEP Robotics 一次性展示六类行业方案：机器人公司开始卖

标准化作业能力 3

二、AAEON 把边缘 AI 拉进晶圆检测：视觉检测和机器人抓取共用

工业算力 4

1



工业智能每日观察 博雅云创 & 中科创新驱动

三、ICOP 推进 ROS 2×EtherCAT：把机器人软件与硬实时控制接

起来 4

四、Intel 机器人准备度调查：60% 想上机器人车队，只有 40% 已有

正式人机协同策略 5

趋势观察 5

参考资料 6

2



工业智能每日观察 博雅云创 & 中科创新驱动

工业智能的新进展正在向“可交付产品、机器视觉、实时控制和规模

化运营”集中。DEEP Robotics 在世界机器人大会披露六类标准化行业解

决方案，把四足和人形机器人从产品展示推进到能源、消防、安防和工业

运维；AAEON 公布 SEMICON Taiwan 2026 方案，用 Jetson Orin NX、

Intel Core Ultra 与工业相机构建晶圆 AI 检测和视觉抓取；ICOP 在台北

自动化展最后一天继续展示 QEC EtherCAT 平台，把 ROS 2 与硬实时运

动控制连接起来；Intel最新机器人准备度调查则显示，企业对大规模机器

人部署的预期明显领先于人员、流程、安全和边缘基础设施准备程度。工

业 AI 进入规模化阶段后，竞争重点正在从“机器人会不会做动作”转向

方案能否复制、数据能否闭环、控制能否实时以及组织能否真正承接机器

人车队。

一、DEEP Robotics 一次性展示六类行业方案：机器人公

司开始卖标准化作业能力

DEEP Robotics 8 月 22 日围绕世界机器人大会发布完整行业方案矩

阵，覆盖能源电力、应急消防、安防巡检、工业运维、公共服务和教育科

研等方向。公司称，这些标准化方案建立在 1200 多个真实场景的部署经

验上，希望把项目经验沉淀成可复制、可交付的行业能力。

工业运维方案面向高温、粉尘、有毒气体和狭窄通道，覆盖设备状态

巡检、隐患识别、仪表读取和泄漏检测；能源方案覆盖发、输、变、配、用

环节；消防方案则把侦察、灭火、通信和运输组合起来。具体性能和场景

数据主要来自企业披露，后续仍需项目运行数据验证。

工业客户最终采购的是任务包、传感器、通信、调度、后台软件、安

全机制和运维服务的组合。厂商能否把大量定制项目沉淀成标准解决方案，

会直接决定具身智能的复制成本和交付速度。
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二、AAEON 把边缘 AI 拉进晶圆检测：视觉检测和机器人

抓取共用工业算力

AAEON 8月 21日公布 SEMICON Taiwan 2026展示计划，将现场展

示面向半导体制造的 AI视觉晶圆检测。方案与 The Imaging Source、Nevis

合作，采用 BOXER-8651AI-PLUS嵌入式 AI系统和 NVIDIA Jetson Orin

NX Super Mode 进行视觉推理。

另一套演示把 AI视觉与 Pick-and-Place机械臂结合，采用 Intel Core

Ultra 平台的 UP Xtreme i14 和 GMSL 相机；AAEON 还计划展示首批基

于 NVIDIA Jetson Thor 的 BOXER-8740AI 和 MAXER-5000 工业平台。

半导体视觉系统需要同时处理高图像吞吐、微小缺陷、有限设备空间

和严格产线节拍。边缘 AI 平台如果可以直接连接工业相机、视觉模型和

机器人执行层，就能够减少数据往返云端的时延，把检测结果直接反馈给

抓取、分拣和设备控制。

三、ICOP 推进 ROS 2×EtherCAT：把机器人软件与硬实

时控制接起来

ICOP Technology 在 8 月 22 日台北自动化展及 Taiwan Robotics De-

velopers Conference期间继续展示 QEC EtherCAT控制平台，并与 Orien-

tal Motor 联合演示机器人自动化应用。公司此前已经验证基于 ROS 2 控

制 Oriental Motor SCARA 机器人的架构：上层 ROS 2 负责机器人任务，

QEC EtherCAT MDevice 承担实时 CiA402 运动控制和位置反馈。

ICOP 还在 QEC-M-01 中加入设备扫描、图形化配置、代码生成和

Python 远程控制等开发方式，以降低 EtherCAT 多设备集成门槛。ROS

2 擅长感知、规划和机器人软件生态，EtherCAT 负责确定性的实时控制，

这两套体系之间的稳定接口对 Physical AI 进入工厂十分关键。
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上层 AI可以生成动作方案，但真正驱动电机、机械臂和安全 IO仍必

须满足严格实时约束。未来工业 Agent 架构会越来越清楚地分成“理解与

规划层”和“确定性执行层”。

四、Intel 机器人准备度调查：60% 想上机器人车队，只有

40% 已有正式人机协同策略

Intel 发布《The Robotics Readiness Gap》，调查美国、英国、德国、

日本、中国和韩国的 800名大型机构管理者、IT负责人、机器人专家及公

共部门人员。60% 的受访者预计所在组织将在五年内运营机器人车队，但

目前只有 40% 制定了正式的人机混合劳动力策略。

调查还显示，67% 认为到 2030 年所在组织能够管理人机混合团队，

74% 认为人员规划和机器人战略会逐渐不可分割。Intel 把规模化障碍归

纳到战略、技能、安全和基础设施等方面。由于调查由 Intel 委托且主要

覆盖年营收 5 亿美元以上组织，其结论更适合作为大型企业部署意愿的观

察。

工业机器人规模化的瓶颈因此会越来越多地出现在组织侧。没有车队

管理、边缘算力、网络、安全、人机责任边界和运维 SOP，即便机器人单

机能力已经成熟，也可能长期停留在试点。

趋势观察

今天的工业动态形成了一条完整链路：DEEP Robotics 做行业方案标

准化，AAEON把视觉模型部署到半导体边缘设备，ICOP解决机器人软件

与实时控制之间的接口，Intel则提醒企业补组织和基础设施准备度。工业

智能的价值正在从单点算法延伸到“感知—规划—实时执行—长期运营”

的完整闭环。对工业软件厂商而言，MES、PLM、数字孪生、机器人调度
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和 OT 控制之间的接口会成为新的工程重点。
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联系我们，请扫描二维码

新质生产力工作委员会 工业智能算网

官方公众号 gyznsw.cn

新质生产力工作委员会：

中国高技术产业发展促进会新质生产力工作委员会，专注

于推动工业人工智能、智能制造、数字化转型等前沿技术

发展，为企业提供政策解读、技术咨询和产业对接服务。

工业智能算网：

专注于工业人工智能、新质生产力、工业软件 CAE、智能

制造等前沿技术。提供每日动态分析、技术趋势解读、解

决方案分享，推动工业智能化转型。

网站地址： https://gyznsw.cn
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