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摘要

今天工业智能方向的新动态，集中在工业人形机器人进入“训练—验

证—部署”体系、制造商展示具身智能与数字孪生融合、Physical AI 数据

平台 Agent 化，以及机器人产业从展台向真实生产部署迁移。Hexagon 8

月 19 日披露，AEON 人形机器人正在 Schaeffler 的 Humanoid Gym 中

训练，新能力将在未来六个月内面向多个制造流程验证，为其全球工厂部

署做准备；这与双方此前规划的至少 1000 台 AEON 长期部署形成衔接。

Delta 在 Automation Taipei 2026 现场展示 Embodied AI 双臂机器人平

台以及 AI 增强的产线数字孪生，把具身执行与生产线虚拟验证放在同一

套工业自动化战略中。Foxglove 此前一天发布 Agentic Data Platform for

Physical AI，让工程师可以用自然语言搜索机器人多模态数据、构建布局、

比较多次运行，并通过 MCP 让外部 Agent 直接调用机器人数据工具。北

京世界机器人大会则出现更明确的商业化证据：Robotera已有超过 100台

分拣机器人在 15 个仓库运行，DexForce 机器人已进入 Lens Technology

工厂包装手机。Physical AI的产业重点，正从单机展示转向工业闭环能力。
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一、Hexagon×Schaeffler：人形机器人开始有专门的“工业

训练场”

Hexagon 8 月 19 日披露，AEON 人形机器人正在 Schaeffler 的 Hu-

manoid Gym 中接受面向工厂真实任务的训练和验证。

这个 Humanoid Gym 并不是机器人展示空间，而是按照 Train–Vali-

date–Deploy模式构建的工业环境。Schaeffler和 Hexagon可以先在这里教

AEON 完成新任务，再验证性能、可靠性和安全性，最后把成熟能力部署

到真实工厂。

Hexagon表示，未来六个月将加快 AEON在 Schaeffler多种制造工作

流中的训练，为后续全球工厂部署做准备。双方此前已宣布，Schaeffler 计

划在未来七年内在全球生产网络部署至少 1000 台 AEON。

这种模式值得关注，因为人形机器人真正进入制造业，最大风险不是

“不会做动作”，而是不够稳定。一个工厂任务需要几千、几万次重复执行，

节拍、碰撞、异常恢复和换线适应都必须可验证。

Humanoid Gym实际上相当于人形机器人的工业中试环境：先把任务、

设备、工装、环境和安全规则做成可重复验证场，再进入生产。这与工业

软件中试、虚拟调试的逻辑非常接近。

二、Delta 展示 Embodied AI 双臂机器人 + 产线数字孪

生：虚拟验证与物理执行开始合流

Delta Electronics 8月 19日在 Automation Taipei 2026展示 Embodied

AI 双臂机器人平台，以及 AI 增强的生产线数字孪生。

Delta将此次展示纳入“AI-Empowered Digitization”工业自动化战略，

说明传统自动化厂商正在把两条过去分开的技术线合并：一条是数字孪生

和产线建模，一条是具身机器人执行。
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对于制造企业而言，双臂机器人能否落地，关键不只是手臂有多少自

由度，而是能不能提前在虚拟环境验证任务、节拍、碰撞和设备配合，再

把策略迁移到真实产线。

数字孪生在这里的角色也发生变化。过去它更多用来展示状态和做可

视化，未来会变成机器人训练与策略验证环境。设备参数、物流状态、工

件位置和机器人轨迹一旦能够在同一模型里同步，AI 就可以在不干扰生

产的前提下先进行大量试错。

Automation Taipei今年把工业机器人、AI、无人搬运、机器视觉、SCADA/MES

等放在同一展览体系中，也说明工业自动化正在从单机设备竞争向“AI+

数据 + 软件 + 执行机构”整体方案演变。

三、Foxglove 把机器人数据平台 Agent 化：Physical AI 的

真正瓶颈开始转向数据学习闭环

Foxglove在 8月 18日发布 Agentic Data Platform for Physical AI。虽

然时间比今天主新闻早一天，但它对工业机器人和 Physical AI 的工程价

值很高，属于 48 小时内的延续新进展。

Foxglove 给出的核心问题是 sim-to-real：机器人在实验室里可能有

95% 的成功率，到了真实世界却可能跌到 60% 左右。要缩小这个差距，

关键不是再写一个聊天助手，而是让工程团队更快找到失败数据、比较不

同版本、形成训练集并重新验证。

新平台内置 Agent Sidebar，工程师可以直接用自然语言提出“找出所

有定位置信度低于 0.6 的运行”“比较新旧模型表现”“把类似失败片段

加入训练集”等请求。平台还提供 MCP Server，让 Claude、ChatGPT、

Cursor 等外部 Agent 直接调用 Foxglove 的数据能力。

Semantic Search则可以用自然语言从视频和图像中寻找对象、场景和

动作；Comparison Mode 可以在同一时间轴叠加多次机器人运行，用于验
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证修复、观察 sim-to-real 差距和发现异常。

这说明 Physical AI 的 Agent 化正在进入“机器人数据层”。真正的机

器人学习闭环不是模型生成一句动作指令，而是持续完成采集、搜索、诊

断、重放、训练、验证和部署。谁能够缩短这条闭环，谁才真正提高了机

器人研发效率。

四、世界机器人大会出现真实部署数据：人形机器人开始从

“展台动作”进入工厂和仓库

媒体 8 月 19 日在世界机器人大会现场报道，中国机器人企业开始更

集中展示真实商业场景，而不是只展示跑步、格斗和舞蹈。

Robotera 在展台展示的轮式人形机器人已经用于中国邮政物流场景。

公司代表称，目前已有超过 100 台分拣机器人部署在全国 15 个仓库。

DexForce则展示了人形机器人把手机装入包装盒的生产任务。公司表

示，其机器人自今年早些时候起已经部署在 Lens Technology 工厂，能够

实现毫米级操作精度，并检测和纠正手机放置角度等错误。

Leju 披露，其机器人已经在欧洲工厂和中国汽车工厂执行搬箱、装载

零部件等工作。大会共有 300多家企业、2000多件展品，并有 150多项新

品首发。

真正值得关注的并不是出货数字本身，而是应用正在从“单次演示”转

向持续生产。机器人只有在真实节拍、真实工件和真实人员环境中长期运

行，才能产生有价值的故障数据、任务数据和维护数据，进一步训练下一

代模型。

因此，人形机器人产业的竞争正在转向部署密度和数据飞轮。谁更早

进入仓库、工厂和服务现场，谁就能积累最稀缺的真实 Physical AI 数据。
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趋势观察

今天四条工业动态可以构成一条清晰链路：Schaeffler 用 Humanoid

Gym 做任务中试，Delta 把数字孪生与具身执行合并，Foxglove 把真实机

器人数据变成 Agent可调用的学习资产，世界机器人大会则开始出现超过

百台级的真实部署。Physical AI正在形成训练—仿真—验证—部署—采集

数据—再训练的工业闭环。未来真正的壁垒，不只是机器人本体或大模型，

而是能否把这条闭环稳定运行起来。
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联系我们，请扫描二维码

新质生产力工作委员会 工业智能算网

官方公众号 gyznsw.cn

新质生产力工作委员会：

中国高技术产业发展促进会新质生产力工作委员会，专注

于推动工业人工智能、智能制造、数字化转型等前沿技术

发展，为企业提供政策解读、技术咨询和产业对接服务。

工业智能算网：

专注于工业人工智能、新质生产力、工业软件 CAE、智能

制造等前沿技术。提供每日动态分析、技术趋势解读、解

决方案分享，推动工业智能化转型。

网站地址： https://gyznsw.cn
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